
User
Manual

DPort-MM 用户手册
V1.0.1 Date:2025/05/15

类别 内容

关键词 DPort-MM, TCP, UDP, UART

摘要 DPORT-MM 产品介绍和使用方法

©2025 Guangzhou ZHIYUAN Electronics Co., Ltd.



DPort-MM用户手册
User Manual

修䇒শਢ

⡾ᵢ ᰛᵕ ৕ഖ

0.9.0 2024/01/24 • 创建文档

0.9.1 2024/04/16 • 修改 AT 指令

1.0.0 2024/07/18 • 修改文档

1.0.1 2025/05/15 • 增加 SPI 和 VCOM

©2025 Guangzhou ZHIYUAN Electronics Co., Ltd.



DPort-MM用户手册
User Manual

ⴤ ᖋ

1. ӝ૷ㆶԁ · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 1

2. 㖇㔒⁗ᕅ · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 2

2.1 双网口独立模式 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 2
2.2 双网口自动冗余模式· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 2
2.3 双网口交换机模式 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 2

3. рփᵰ䞃㖤ᐛޭ · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 3

3.1 菜单栏 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 3
3.2 侧边栏 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 4
3.3 设备配置· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 4
3.4 系统设置· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 5
3.5 操作流程· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 7

4. Ѩਙ · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 8

4.1 UART 串口 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 8
4.2 USB 串口· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 9
4.3 AT 指令配置 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 9
4.4 透传模式案例 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 9
4.5 帧结构模式案例 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 9

5. SPI · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 10

5.1 时钟特性· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 10
5.2 帧结构规范 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 10
5.3 读写机制· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 11
5.4 时序 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 11
5.5 SPI 配置· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 12
5.6 AT 指令配置 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 13
5.7 透传模式案例 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 14
5.8 帧结构模式案例 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 14

6. 㖇㔒䬴᧛ · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 16

6.1 网络配置· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 16
6.2 AT 指令配置 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 17
6.3 透传模式案例 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 17
6.4 帧结构模式案例 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 17

7. AT᤽Ԛ䞃㖤৸ᮦ· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 18

7.1 设置模式· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 18
7.2 设置命令· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 18
7.3 AT 配置命令实例 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 20

8. 䙅Ֆ⁗ᕅֵ用Ṿׁ · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 21

©2025 Guangzhou ZHIYUAN Electronics Co., Ltd.

i



DPort-MM用户手册
User Manual

9. ᑝ㔉ᶺ⁗ᕅֵ用Ṿׁ · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 24

9.1 帧结构说明 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 24
9.2 帧结构实例 · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · 25

©2025 Guangzhou ZHIYUAN Electronics Co., Ltd.

ii



DPort-MM用户手册
User Manual

1. ӝ૷ㆶԁ

本产品具有强大的功能和灵活的配置，支持双网口独立模式、自动冗余模式和交换机模

式，以满足不同场景的需求。它配备了两个以太网口、两个数据收发串口和一个调试串口，

为用户提供了丰富的通信接口。此外，模块内置了 14 个 socket 节点，支持 TCP Server、TCP
Client 和 UDP 协议，使得数据传输更加高效和可靠。无论是独立模式还是冗余模式，本产

品都能确保数据传输的稳定性和可靠性，为用户提供出色的网络通信体验。

©2025 Guangzhou ZHIYUAN Electronics Co., Ltd.
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2. 㖇㔒⁗ᕅ

2.1 ਂ㖇ਙ⤢㄁⁗ᕅ

双网口独立模式是一种网络连接模式，它允许两个网络接口独立工作，每个接口都有自

己的 IP 地址和 MAC 地址。在这种模式下，每个网口都可以独立地连接到不同的网络，从而

实现网络负载均衡和冗余备份。这种模式适用于需要高可用性和负载均衡的网络环境，如

大型企业、数据中心等。

2.2 ਂ㖇ਙ㠠ࣞߍ֏⁗ᕅ

双网口自动冗余模式是一种网络连接模式，它允许两个网络接口在主备模式下自动切

换，以确保网络连接的稳定性和可用性。在这种模式下，当主网口出现故障或网络连接中断

时，备网口会自动接管，确保网络连接的连续性。这种模式适用于需要高可用性的网络环

境，如服务器、数据中心等。

2.3 ਂ㖇ਙӚᦘᵰ⁗ᕅ

双网口交换机模式是一种网络连接模式，它允许两个网络接口连接到一个交换机上，从

而形成一种双网口交换机。在这种模式下，每个网口都可以独立地连接到不同的网络，实现

网络负载均衡和冗余备份。同时，通过交换机，两个网口可以相互通信，实现数据传输和共

享。这种模式适用于需要高可用性和负载均衡的网络环境，如大型企业、数据中心等。

双网口独立模式会有两个网卡、其他两种模式只有一个网卡。多网卡在 TCPServer 模式时

只要端口号正确则多个网卡都能建立连接、比如 eth0 的 ip 为 192.168.137.77、eth1 的 ip 为

192.168.138.88、socket1 配置为 TCPServer 且端口号为 8001。此时用 TCPClient 设备去连接

socket1、TCPClient 设备的 ip 网段与 eth0 或 eth1 相同则都能连上 TCPServer。

©2025 Guangzhou ZHIYUAN Electronics Co., Ltd.
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3. рփᵰ䞃㖤ᐛޭ

ഴ 3.1 рփᵰ䞃㖤ᐛޭ

3.1 㨒ঋṅ

图 3.1 中 1 号方框所示为菜单栏。

ᢡᨅ䇴༽: 扫描局域网内的所有设备。

ؓᆎ䞃㖤: 将修改后的配置信息下发到设备中，以更新其配置。

㧭਌䞃㖤: 从设备中获取其当前的配置信息。

㌱㔕䇴㖤: 包含网络设置功能，用于设置网络信息、网络模式等参数。

• 所有修改都要点击保存配置后才能生效、可全部修改完成后点保存一次性修改全部。

©2025 Guangzhou ZHIYUAN Electronics Co., Ltd.
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3.2 䗯ṅם

图 3.1 中 2 号方框所示为侧边栏。

ⴤḽᶵ: 在扫描设备后，在下拉选项中选择要配置的目标设备。

অ䇤䖢ᦘ㊱ශ: 根据目标板的自动识别，选择相应的协议转换类型。

䇴༽䞃㖤: 根据目标板自动识别后，会显示相应的设备配置项，以便进行配置操

作。

3.3 䇴༽䞃㖤

图 3.1 中 3 号方框所示为设备配置。

ഴ 3.2 Ѩਙ䞃㖤

Ѩਙ: 包含两路 UART 串口和一路 USB 串口。

SPI: 1 路 SPI 的配置。

㖇㔒䘔᧛: 包含 16 路 socket 端口，每个端口都可以单独配置。

Ֆ䗉䞃㖤: 包含以上所有端口的传输配置。

©2025 Guangzhou ZHIYUAN Electronics Co., Ltd.
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3.4 ㌱㔕䇴㖤

ഴ 3.3 ㌱㔕䇴㖤

㌱㔕䇴㖤: 包含网络设置、系统信息、固件升级。

ഴ 3.4 㖇㔒䇴㖤

㖇㔒䇴㖤: 设置网络的基本信息、选择网络模式。

©2025 Guangzhou ZHIYUAN Electronics Co., Ltd.
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ഴ 3.5 ㌱㔕ؗᚥ

㌱㔕ؗᚥ: 当前设备的基础信息。

ഴ 3.6 രԬॽ㓝

രԬॽ㓝: 选择固件后点击固件升级，可更新软件版本。

©2025 Guangzhou ZHIYUAN Electronics Co., Ltd.

6



DPort-MM用户手册
User Manual

3.5 ᬃ֒⍷ぁ

• 插入网口

• 在 3.1 菜单栏中点击扫描设备。

• 扫描完成后在 3.2 侧边栏的目标板中选择对应的设备。

• 选择设备后协议转换类型会自动识别、且自动读取一次板子的配置。

• 可先在系统设置中配置网络参数、切换网络模式如 m6 所示。

• 可在侧边栏设置串口、SPI、网络连接、传输配置。

• 修改完成后点击保存配置。

©2025 Guangzhou ZHIYUAN Electronics Co., Ltd.
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4. Ѩਙ

4.1 UARTѨਙ

ഴ 4.1 Ѩਙ䞃㖤

• ⌘⢯⦽:

– 作用：定义每秒传输的符号数，决定通信速率

– 范围：1bps - 1300000bps

• ᮦᦤփ:

– 作用：指定每个字符包含的数据位数

– 可选：7/8 位

• :փ↘ڒ

– 作用：标识单个数据包结束

– 可选：1/1.5/2 位

• ṗ僂փ:

– 作用：错误检测机制

– 可选：None（无校验）/Even（偶校验）/Odd（奇校验）

©2025 Guangzhou ZHIYUAN Electronics Co., Ltd.
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4.2 USBѨਙ

ഴ 4.2 USBѨਙ䞃㖤

䠃㾷

1 USBѨਙ：vcom1 为 USB 串口，实际通信由 USB 控制器自动协商，用户无需配置参

数。接上电脑后会枚举出串行设备，可直接使用。

4.3 AT᤽Ԛ䞃㖤

详细使用案例请参考AT指令配置参数。

4.4 䙅Ֆ⁗ᕅṾׁ

详细使用案例请参考透传模式使用案例。

4.5 ᑝ㔉ᶺ⁗ᕅṾׁ

详细使用案例请参考帧结构模式使用案例。

©2025 Guangzhou ZHIYUAN Electronics Co., Ltd.
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5. SPI

5.1 ᰬ䫕⢯ᙝ

䠃㾷

1 SPIᰬ䫕᭥ᤷ㤹പ：主机时钟频率需 ≤20MHz

5.2 ᑝ㔉ᶺ㿺㤹

ഴ 5.1 SPIᑝ㔉ᶺδരᇐ 512ᆍ㢸ε

• ᑝ㓺ᡆδ᤿亰ᓅεφ

1. 命令域 - 1 字节

2. 长度域 - 2 字节（小端格式）

3. 数据域 - ≤508 字节

4. 校验域 - 1 字节（字节累加和校验）

5. 填充数据 - 补足至 512 字节（填充值建议 0x00）

©2025 Guangzhou ZHIYUAN Electronics Co., Ltd.
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5.3 䈱ߏᵰ࡬

ഴ 5.2 SPIਂޞᐛ䙐ؗ⍷ぁ

• 采用全双工通信模式，即写数据的同时也会读取数据。

• 每帧通信必须保证为 512 字节。

• 主机判断接收到数据时，需确认命令位是否为 2 且和校验是否正确，两者均满足则表

示成功收到数据。

• 若主机仅想读数据而不写数据，命令位不能为 1，且发送数据量需达到 512 字节。

5.4 ᰬᓅ

ഴ 5.3 ᰬᓅ

©2025 Guangzhou ZHIYUAN Electronics Co., Ltd.
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SPI 通信除了使用 CLK、MOSI、MISO、CS 引脚外，还需 INT 和 IDLE 引脚。其中，INT
引脚高电平代表从机当前无数据发送，低电平表示从机有数据待发送；IDLE 引脚高电平表

示从机空闲，主机可发送数据，低电平表示从机正在处理当前帧数据，此时主机不可发送数

据。

• t1：INT 拉低，表明从机有数据，等待主机读取。

• t2：IDLE 为高电平，说明当前总线空闲，主机拉低 CS 引脚，开始通信。

• t3：CS 拉低后，IDLE 也随之拉低，代表当前帧正在处理。

• t4：CS 拉高，主机 SPI 通信完成。若此时 IDLE 仍为低电平，需等待其变为高电平后，

才可进行下一帧通信。

• t5：IDLE 拉高，标志上一帧处理完毕。

• t6：IDLE 为高电平且 INT 仍为低电平，说明从机还有数据未被读取，主机拉低 CS 引

脚，进行下一帧通信。

• t7：与 t3 类似，表明当前帧正在处理。

• t8：与 t4 类似，主机 SPI 通信完成。

• t9：INT 拉高，意味着从机无数据要发送。

• t10：IDLE 拉高，表示当前帧处理完成。

5.5 SPI䞃㖤

ഴ 5.4 spi䞃㖤
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• SPIՖ䗉⁗ᕅ:

– 作用：定义时钟极性 (CPOL) 和时钟相位 (CPHA)，决定数据采样时序

– ਥ䘿⁗ᕅ਀⢯ᙝφ

* SPI_MODE_0（CPOL=0, CPHA=0）→ 时钟空闲电平：低电平；数据采

样时刻：第一个时钟边沿（上升沿）

* SPI_MODE_1（CPOL=0, CPHA=1）→ 时钟空闲电平：低电平；数据采

样时刻：第二个时钟边沿（下降沿）

* SPI_MODE_2（CPOL=1, CPHA=0）→ 时钟空闲电平：高电平；数据采

样时刻：第一个时钟边沿（下降沿）

* SPI_MODE_3（CPOL=1, CPHA=1）→ 时钟空闲电平：高电平；数据采

样时刻：第二个时钟边沿（上升沿）

5.6 AT᤽Ԛ䞃㖤

ഴ 5.5 spi䞃㖤⁗ᕅ

䠃㾷

1 SPI䙅Ֆ：SPI 使用 AT 配置时仍需要保持 SPI 的帧格式如图 5.6 所示。将 AT 配置数

据放到数据段即可。

详细使用案例请参考AT指令配置参数。
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5.7 䙅Ֆ⁗ᕅṾׁ

ഴ 5.6 spi䙅ՖՖ䗉

䠃㾷

1 SPI䙅Ֆ：SPI 透传时仍需要保持 SPI 的帧格式如 图 5.6 所示。将透传的数据放到数

据段即可。

详细使用案例请参考透传模式使用案例。

5.8 ᑝ㔉ᶺ⁗ᕅṾׁ

ഴ 5.7 spiᑝ㔉ᶺՖ䗉
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䠃㾷

1 SPI䙅Ֆ：SPI 帧结构传输模式时仍需要保持 SPI 的帧格式如 图 5.7 所示。将帧结构

的数据放到数据段即可。

详细使用案例请参考帧结构模式使用案例。
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6. 㖇㔒䬴᧛

6.1 㖇㔒䞃㖤

ഴ 6.1 㖇㔒䘔᧛䞃㖤

• অ䇤㊱ශ:

– 作用：定义网络通信的基础协议类型

– 可选：TCP 服务端/TCP 客户端/udp 模式/udp 组播

• ѱᵰਭ:

– 作用：客户端模式连接的目标地址

– 格式：xxx.xxx.xxx.xxx

• ㄥਙਭ:

– 作用：建立网络连接的数字标识符

– 范围：1-65535

• ᵢ൦ㄥਙ:

– 作用：UDP 模式的本机监听端口

– 范围：1-65535

• ؓ⍱ᰬ䰪φ

– 作用：维持 TCP 连接的心跳间隔

– 单位：秒（0= 不启用）
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– 范围：0~ 4294967295 

• グ䰨с㓵ᰬ䰪:

– 作用：在一定时间内无数据的交互则断开连接

– 空闲阈值：毫秒（0= 不启用）

– 最大连接数：0~ 4294967295 

• ᴶཝ䘔᧛ᮦ:

– 作用：TCPServer 模式客户端的最大数量

– 有效范围：范围 1~ 16

• 㓺᫣൦൶:

– 作用：UDP 服务端模式时组播的地址

– 格式：xxx.xxx.xxx.xxx

6.2 AT᤽Ԛ䞃㖤

䠃㾷

1 䞃㖤⁗ᕅ：socket 默认关闭 AT 配置功能。

6.3 䙅Ֆ⁗ᕅṾׁ

详细使用案例请参考透传模式使用案例。

6.4 ᑝ㔉ᶺ⁗ᕅṾׁ

详细使用案例请参考帧结构模式使用案例。
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7. AT᤽Ԛ䞃㖤৸ᮦ

本产品提供了 AT 指令修改配置，所有端口可通过 AT 指令的形式来设置和获取模块的

相关配置。

7.1 䇴㖤⁗ᕅ

发送”++++++AT\r\n”进入设置模式（发送命令的前后都得有一段空闲时间，时间为传输

配置中的空闲时间）

发送”------AT\r\n”退出设置模式（发送命令的前后都得有一段空闲时间，时间为传输配置

中的空闲时间）

7.2 䇴㖤ળԚ

需先进入设置模式。

设置参数：”AT+SET=<name>,<prop>,<val>\r\n”

AT+SET= : 设置命令头

<name> : 需要设置的设备名称

<prop> : 需要设置的属性

<val> : 设置的值

\r\n : 结尾加回车换行

设置成功：”AT+OK\r\n”

设置失败：”AT+FAIL\r\n”

例：”AT+SET=uart1,baudrate,256000\r\n”

获取参数：”AT+GET=<name>,<prop>\r\n”

AT+GET= : 获取参数命令头

<name> : 需要获取的设备名称

<prop> : 需要获取的属性

\r\n : 结尾加回车换行

获取成功：”AT+GET=<val>\r\n”
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获取失败：”AT+FAIL\r\n”

例：”AT+GET=uart1,baudrate\r\n”

䇴༽੃〦 ኔᙝ ᨅ䘦

uart[1~2] baudrate 波特率 [1 ~ 1300000] (超范围不保证通信正常)
bytesize 数据位长 [7 ~ 8] (超范围不保证通信正常)
parity 校验位 [0：无校验，1：奇校验，2：偶校验]
stopbits 停止位 [1：1bit，2：2bit，3：1.5bit]

socket[1~14] mode 模式 [0：UDP Client，1：UDP Server，2：TCP Client，3：TCP Server]
host ip 地址

port 端口号

max_client_nr 客户端最大数量 [1 ~ 16]
keepalive_time 保活时间 (单位：秒)
idle_down_time 空闲下线时间 (单位：毫秒)
multicast UDP 服务器组播地址

enable 是否使能

transparency[1~16] tar_number 目标号，可多选用 | 分隔，如：1|2|3（仅在透传模式下生效）

mode 模式 [transparency: 透传模式, frame：帧结构模式]
time_out 读超时时间 (单位：毫秒)
pack_size 包大小 [128 ~ 4096]
at_cmd AT 配置参数功能 [Enable：使能, Disable；失能]
enable 是否使能传输 [true：使能, false；失能]

eth0/eth1 ip ip 地址 [xxx.xxx.xxx.xxx]
mask 子网掩码 [xxx.xxx.xxx.xxx]
gateway 网关 [xxx.xxx.xxx.xxx]

net mode 网络模式 [common: 双网口模式, bonding: 冗余模式, bridgeif: 交换机模式]

设备重启：”AT+RESTART\r\n”

恢复默认配置：”AT+RESET\r\n”

• 恢复默认配置后需要重启才能生效。
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7.3 AT䞃㖤ળԚᇔׁ

ഴ 7.1 䞃㖤⁗ᕅ
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8. 䙅Ֆ⁗ᕅֵ用Ṿׁ

在本案例中将演示 uart 一对多透传，uart1 接收到数据后将数据透传到 uart2、socket1、
socket2、socket3。uart2、socket1、socket2、socket3 接收到数据后将数据透传到 uart1.

ഴ 8.1 Ѩਙ䞃㖤

• uart1，uart2 均配置波特率为 115200bps，数据位为 8 位，停止位为 1 位，无校验位。
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ഴ 8.2 㖇㔒অ䇤䞃㖤

• 将 socket1，socket2，socket3 均配置为 TCP 服务端模式。

ഴ 8.3 TCPᵃࣗㄥ䞃㖤

• 分别将 socket1，socket2，socket3，端口配置为 8061，8062，8063。
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ഴ 8.4 Ֆ䗉䞃㖤

• 将 uart1，uart2，socket1，socket2，socket3 的传输模式均选择为”透传模式”，uart1 传

输方向选上 uart2，socket1，socket2，socket3，而 uart2，socket1，socket2，socket3 的

传输方向均选择 uart1。

ഴ 8.5 жሯཐ䙅Ֆ

• 配置完成，确保硬件连接后，使用串口和网络调试助手进行测试。
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9. ᑝ㔉ᶺ⁗ᕅֵ用Ṿׁ

9.1 ᑝ㔉ᶺ䈪᱄

在传输配置中选择帧结构模式后需要发送指定结构的包、通过帧结构传输，注意此时对应

的透传节点的目标标号配置不生效。

ഴ 9.1 䇴༽ḽਭ

发送数据：”AT+SEND=<tar>,<len>,<data>\r\n”

AT+SEND= : 发送数据头

<tar> : 发送的设备标号，如：1|2|3

<len> : 发送的数据长度

<data> : 发送的数据

\r\n : 结尾加回车换行

发送成功: “AT+OK\r\n”

发送失败: “AT+FAIL\r\n”

例：”AT+SEND=1|2|3,10,0123456789\r\n”
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接收数据：”AT+READ=<src>,<len>,<data>\r\n”(自动接收数据，无需发送这个命令)

AT+READ= : 接收数据头

<src> : 数据的发送方编号

<len> : 接收的数据长度

<data> : 接收的数据

\r\n : 结尾加回车换行

例：”AT+READ=1,10,0123456789\r\n”

9.2 ᑝ㔉ᶺᇔׁ

所有端口都支持帧结构，包括 usb 串口、uart 串口、spi、socket。

ഴ 9.2 ᑝ㔉ᶺ䞃㖤

如图 9.2 所示，将 uart1 配置为帧结构、socket 配置为透传模式透传给 uart1
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ഴ 9.3 ᑝ㔉ᶺ᭬ਇ

如图 9.3 所示，uart1 通过帧结构将数据发送给编号 1 和 3 的设备，也就是 uart1 和 socket1。
uart1 和 socket1 都收到了 AAAAAAAAAA, socket1 为透传模式直接发 BBBBBBBBBB 给

uart1。uart1 收到的数据也是带帧格式的，包含数据发送方的编号和数据长度和数据。
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